
 

 

دليل معمل الميكانيكا الحيوية
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 اعضاء معمل الميكانيكا الحيوية

المعمل رئيس                عبد المنعم              محمد ا.د / سوسن   

نائب رئيس                                     الشاذلي    فؤاد احمد / ا.د  

  عضوا                                 عقل   ابراهيم عبد الرحمن م.د/ 

  عضوا                              منصور عبدالحميد عطاالله    م.د/ 

  عضوا                                  م.د/ محمد عبدالحميد زايد      

  عضوا                                  م.د/ كارم احمد ابوزيد           
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�í�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���•�†�›�…�§�ó�…X�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å 

�î�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���•�†�Ã�¦�¬�×�…X�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å 

�ï�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���•�ô�˜�Ä�×�…X�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å 

�ð�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���Ú�¬���…���4�…�¨�—�…����‰���Œ�Ì�Ø�•� ���…���†�ë�…�å�¨�×�…X�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å 

�ñ�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���Œ�ë�å�…�¨�×�…���Œ�Ã�¦�¬�×�…X�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å 

�ò�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���Œ�ë�å�…�¨�×�…���Œ�Ø�˜�Ä�×�…X�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å 

�ó�� ���Ö�Ü�Ã���‹�¢�›�åInverse Dynamics�����‹�æ�Ð�×�…���Ù�å�¨�Ã���å���Ú�¬���…���4�…�¨�—�…���Ö�Ð�“���¨�Ó�¦�Û���¢�ë�¢�œ�•�×

���Ú�¬���…���4�…�¨�—�ó���Ý�…�¥�å�¢�×�…���†�ë�…�å�§���å���Ö�³�†�Ì���…���†�ë�…�å�§���©�†�ì�Ï���å���Ý�…�¥�å�¢�×�…���Ù�å�¨�Ã�å 

�ô�� ���Ö�Ü�Ã���‹�¢�›�åCenter of Gravity�����Ú�¬���…���Ö�Ð�“���¨�Ó�¦�Û���‡�†�¬�� 

�õ�� ���Œ�Û�æ�À�à���†�‰���†���†�´�•�…���¢�à�Ã���‹�æ�Ð�×�…���©�†�ì�Ï���•�…�¢�›�æ�‰���Œ�³�†�Ÿ���•�†�—�¦�" 

�� ���¡�¥���ç�æ�Ë���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���µ�¥�ó�…���Ö�Ä�ËX�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å 

�í�ì�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���è�Ë���Ö�Ä�Ì�×�…���¡�¥���ç�æ�Ï���Ù�å�¨�ÃX�����åY�����åZ�����Œ�Ø�´�.�…�å�� 

�í�í�� ���Œ�Û�æ�À�à���†�‰���†���†�´�•�…���¢�à�Ã���è�Ø�¸�Ä�×�…���¹�†�°�à�×�†�‰���Œ�³�†�Ÿ���•�†�—�¦�" 

�� ���è�Ø�¸�Ä�×�…���¹�†�°�à�×�…���‹�¥�†�¯�… 

�� ���Ö�N�N�”�Û���•�†�N�N�ß�†�N�N�ì�Š�Ø�×���¦�•�ô�Ë���Ö�N�N�Ü�ÃFFT, Integrator, Differentiator, Low-Pass 
Filter, High-Pass Filter, Envelop, Wavelet, Average Smoothing, RMS 

Smoothing�� 

�� ���Ö�”�Û���•�ô�Û�†�Ä�Û���‡�†�¬�›Average, STD, Add, Multiply 

�í�� ���Û�†�Ó���•�…Basler Scout�������Œ�Ã�¦�¬�×�…���Œ�ì�×�†�Ã�í�î�ì�������Œ�ì�ß�†�”�×�…���è�Ë���Œ�¼�Ð�× 

�î�� ���•�…���Û�†�Ô�Ø�×���Œ�à�Û�…�¨�Û���å���Œ�ë�¤�È�•���•�ô�‰�†�Ó 

�ï�� ���•�…���Û�†�Ô�×�…���Þ�Û���•�†�ß�†�ì�Š�×�…���Ö�Ð�ß���•�ô�‰�†�Ó 

�ð�� ���Õ�†�Ÿ�¡�…�å���•�…���Û�†�Ô�×�…����‰���Œ�à�Û�…�¨�Û���Ö�Ü�Ä�×���Ù�¢� �•�¬�•���•�…�¦�Ÿ�…�å���Õ�†�Ÿ�¡�…�å���Œ�à�Û�…�¨�Û���‹�¢�›�å

���ê�Ø�¸�Ä�×�…���¹�†�°�à�×�…���•�…�¢�›�å���å���‹�æ�Ð�×�…���©�†�ì�Ï���•�…�¢�›�å���Ö�”�Û���ç�¦�Ÿ�…���‹�¨�ä�—�… 

�ñ�� ���–�Û�†�ß�¦�‰���†�ä�‰���Œ�Ã�¦�N�N�¬�×�…���Œ�ì�×�†�Ã���æ�ë�¢�ì�Ì�×�…���Ö�ì�˜�N�N�¬�•�×���Œ���†�Ä�Û���‹�¢�›�åSimi Motion�����å

Simi Shape�����Œ�Ø�˜�¬���…���•�†�ã�æ�ë�¢�ì�Ì�×�…���Ö�ì�Ø�����å���Ö�ì�˜�¬�•�× 

�ò�� ���•�†�Û�ô�Ä�×�†�‰���Œ�Ó�¦���…���Ö�ì�Ø�����è�Ë���Ù�¢� �•�¬�•���Œ�„�ì�¸�Û���ç�¦�Ÿ�…���å���Œ�¬�Ó�†�Ã���•�†�Û�ô�Ã 

�ó�� ���•�†�Û�ô�Ã���Ý�å�¢�‰���è�Ó�¦�›���Ö�ì�Ø�����Ö�Ü�Ã���è�Ë���Ù�¢� �•�¬�•���Þ�ë�†�Š�•�Û���Ý�æ�×���•�…�£���Œ�×�¢�‰ 
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�í�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���÷���Ö�Ä�Ì�×�…���¡�¥���ç�æ�ÏX�����åY�����åZ����

�î�� ���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���÷���Ö�Ä�Ì�×�…���¡�¥���ç�æ�Ï���Ù�å�¨�ÃX�����åY�����åZ����

�ï�� �� �Ö�N�N�”�N�N�Û�� �‹�¥�†�N�N�N�N�¯�ô�N�N�×�� �¦�N�N�•�ô�N�N�Ë�� �Ö�N�N�Ü�N�N�ÃFFT, Integrator, 

Differentiator, Low-Pass Filter, High-Pass Filter, 
Envelop, Wavelet, Average Smoothing, RMS 

Smoothing�� 

�ð�� ���Ö�”�Û���•�ô�Û�†�Ä�Û���‡�†�¬�›Average, STD, Add, Multiply 

�í�� ���‹�æ�Ï���©�†�ì�Ï���‹�¢�›�æ�‰���Œ� �¢�Û���é�¦���…�����«���‹�¢�›�å 

�î�� ���ç�æ�Ð�×�…���‹�¥�†�¯�…���Ö�Ð�ß���Ö�‰�†�Ó 

�ï�� �����Š�Ô�•���§�†�ä�—���Œ�ë�¦�¿�†�à�•���‹�¥�æ�³���è�Ë���‹�¥�†�¯�ó�…���•�…�¦�Ÿ�ó���ç�¦�¿�†�à�•���‹�¥�†�¯�… 

�ð�� ���‹�¢�›�å���ü�…���‹�¥�†�N�N�N�¯�ó�…���Ö�Ð�à�×���è�Ü�Ï�¥���‹�¥�†�N�N�N�¯�…���Ö�ë�æ�����å�����Š�Ô�•���§�†�ä�—

���•�†�ã�†���…���‘�ô�“���÷���ç�æ�Ð�Ø�×���Ö�ì�Ø�����–�Û�†�ß�¦�‰���†�ä�‰���Œ���†�Ä�ÛX�����åY�����åZ�� 

�ñ�� ���‹�æ�Ï���©�†�ì�Ï���Œ�´�à�Ûforce plate����


